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e Robdtica Movel
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Dimensodes
Periculosidade
Distancia
Limpeza
IndUstria
Seguranca

Robd Curiosity em Marte



Introducao

e Seguranca
o Patrulha
o Riscos em potencial

Patrolis, da empresa Gocil



Problema

e Inseguranca urbana

e Sistemas de seguranca
o Custos
o Necessidade de instalacao

® Riscos residenciais




Justificativa

e Baixo custo
e Facil acesso
e Auxilio na seguranca

Robo Policial Promobot V.4, da Umbo



Motivacoes

e Fadiga humana
e Dedicacao exclusiva

Rolling Robot, da empresa LG



Objetivos

e Desenvolver um robd capaz de realizar rondas em um ambiente
e Identificar a presenca de intrusos ou riscos em potencial por
meio de sensores dedicados



e Goucil

o Robd Patrolis
e Microsoft

o KnightScope
o LG

o Rolling Robot

Rob6 K5 da startup KnightScope



Algoritmo

e Ronda
o Suscetivel a interrupcdes
o Percorre o ambiente por um periodo determinado
o Locomove-se buscando a maior distancia possivel
e Vigilancia
o Parado
o Aguarda interrupcdes
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Arduino Uno

e Linguagem C/C++ 3. Pinos de Entrada e Saida

5: Botido de Reset

8:LED

2: Conector USB Alimentagio

9: LED Interno
6: Conversor Serial-USB

e LEDs TX/RX

1: Microcontrolador

7: Conector de
Alimentagao
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4: Pinos de Alimentagdo  3: Entradas Analdgicas
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Sensores e dispositivos

e Micro Servo
o Movimentacdo dos sensores de distancia
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Sensores e dispositivos

e Sensor Ultrassonico
o Medir distancia
o Ondas sonoras
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Sensores e dispositivos

e SensorlR
o Medir distancia
o Luz infravermelha
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Sensores e d
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Sensores e dispositivos

e Motores DC

o Locomocao
o Rodas acopladas
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Sensores e dispositivos

e Sensor MQ-2
o Deteccao de gases inflamaveis e fumaca
m GLP
Metano
Propano
Butano
Hidrogénio
Alcool
Gas natural




Sensores e dispositivos

e Sensor Gas MQ-3

o Deteccao de gas alcool, etanol e fumaca
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Sensores e dispositivos

e Sensor LDR

o Deteccao de variacdao de luminosidade
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Sensores e dispositivos

e Sensor de som
o Deteccao de ruidos externos
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Sensores e dispositivos

e Modulo Bluetooth
o Comunicagdao com o usuario
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e Projetos futuros

o Qutras placas eletronicas
m Raspberry Pi
m  WeMos

o  Outras aplicacoes
m Sensores
m Mecanismos

o Disposicdo dos sensores
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